Motorisation brushless ~ 40W S _
Sauf indication contraire :

Tous les collages a la colle universelle
Dépolissage préalable au papier 80

Controleur 8 a 10A

Moteur KV 1200~1400, masse 30~35¢g
Hélice repliable 9x5~8x4.5

Accu LiPo / Lilon 2S 1000mAh a 1500mAh

Balsa léger 6x6 | CG : 50 mm Servos 5g
(dans I'épaisseur de chaque flanc) ‘

Platine radio CTP 2.5mm

Gaines @1x@2 + CAP 0.8

Balsa léger 6x6 AN
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Berceau de stab
/ \ CTP 0.6 + balsa 6x6 N\
% Plaque berceau (x2) 90° X fffffffffffffffffffffffff
Semelle de stab (x1) / J

Taquet de stab
CTP 0.6 + balsa 6x6 AN
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Plaque taquet (x2) \

Dessus dépron 3mm
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Dessous dépron 6mm, fibrage a 90°
Balsa 6x6 |
L 1
Crochet pour sandow @ o Au repos
(optionnel) CTP 2.5mm / Détails des commandes
(collage époxy 20 min) (vue de dessus sans le berceau) En place sur guignol
Couple en CTP 2.5mm, ou %
balsa 1.5mm doublé 2x CTP 0.6mm
(collage époxy 20 min)
_ _ ——
’ Berceau
Levier de palonnier : 10mm Flancs dépron 6mm (collage époxy 20 min)

]

I
\

|
I 1
L L
I |
. |
I |
I |
/4 A R N
o N
I \
| |
|
I \
I |
L \
. |
I |
I |
I \
I \
I |
I \
I \
I |
I |
I \
. \
I |
I \
I \
e = —
I |
= =
I \
L \
. |
. |
R A O N
L S U IO B

Rond carbone @4mm
(collage époxy 20 min)

Plaquette CTP
Nez polystyréne extrudé 0.4mm doublé
ou dépron contre-collé (collé coté bulle)

. 805

Rond carbone ou bois dur @3
(collage époxy 20 min, en méme
temps que le berceau)

Ouverture pour passage A
des cables moteur

Couple dépron 6mm

Passage d'antenne

@

Taquet

Point de sortie des
gaines de commande
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Stabilisateur en place
(élastiques non représentées)
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